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ZAHL- UND POSITIONIERMODULE

SPS-SYSTEME
MULTICONTROL-KOMPONENTEN

TECHNISCHE DATEN

PNC8 - ZAHLMODUL (POSITIONIEREN)

PNC8-13

PNC8-23

Signalgeberanschlu
P N C8 Signalgebereingange
e schnelles Zahimodul fir Positionier-
anwendungen
Geberversorgung
e Ansteuerung von vier Achsen Eingangsfrequenz
e  Zahlfrequenz max. 400 kHz Zihlfrequenz

bei Vierfachauswertung

*  Zahlbereich 32 Bit Phasenversatz zwischen den

37-polige DSUB-Buchse

5 bis 24 V, symmetrisch
und asymmetrisch, nicht
galvanisch getrennt, Ein-
gangsfilter 1 pis oder 10 ps
(softwaremaRig wahlbar)

5bis 24 V, extern

max. 100 kHz

max. 400 kHz

90° +45°

32 Bit binar
absolut, inkremental,
Auf-/Abwartszahler,
Ereigniszahler

12, galvanisch getrennt
24 VDC
min. 7'V, typ. 10V, max. 14 V
ca. 6 mA bei 24 VDC
ca. 10 ms

16 Transistor-Ausgange
nom. 24 VDC, max. 30 VDC
max. 400 mA

39W

37-polige DSUB-Buchse

5 bis 24 V, symmetrisch
und asymmetrisch, nicht
galvanisch getrennt, Ein-
gangsfilter 1 ps oder 10 ps
(softwaremaRig wahlbar)

5 bis 24 V, extern

max. 100 kHz

max. 400 kHz

90 ° +45°

32 Bit binar
absolut, inkremental,
Auf-/Abwartszahler,

Ereigniszahler

12, galvanisch getrennt
24 \VDC
min. 7'V, typ. 10V, max. 14 V
ca. 6 mA bei 24 VDC
ca. 10 ms

4
+10V
11 Bit + Vorzeichen

4 Relais-Ausgange
nom. 24 VDC, max. 30 VDC
max. 1,5 A

46 W
2,7TW

Positionieren Anwenderhandbuch
MAPOSI-0
MAPOSI-E

Zahlkanalen A und B
e Analogausgang zur Ansteuerung von
Servomotorreglern (+10 V, 12 Bit) Zahler
' Betriebsarten
: e  Gebereingange wahlweise inkremental oder
absolut
. . Digitale Eingénge
e  Ereigniszahlung (acht Kandle) Eingangsspannung
Schaltschwellen
Eingangsstrom
Einschaltverzogerung
. . o Analogausgange
Siehe auch Abschnitt A8 "Positionieren” Ausgangsspannung
Aufldsung
Digitale Ausgénge
STECKPLATZE Ausgangsspannung
Ausgangsstrom
Das Z&himodul PNC8 kann in den Baugruppentragern MULTI, MIDI und M264 Leistungsaufnahme
auf den folgenden Steckplatzen betrieben werden. bei +8 V.
bei +15V
Baugruppentrager Steckplatz 0 1 2 3 456 78 9ABCDETF bei -30 V
MULTIBasisrack 0 0000000000000 0 Dokumentation
MULTI Expansionsrack OO000O0ODO0OO0OOOOODOOODOD deutsch
MIDI Oeeeoeoeeoe englisch
M264 eeeeoeJOODODODO

e  das Modul kann auf diesem Steckplatz betrieben werden
O das Modul kannnicht auf diesem Steckplatz betrieben werden

BESTELLDATEN

ZAHLERBETRIEBSARTEN

Firjeden der vier Kanéle kann softwaremafig zwischen folgenden Betriebsar-

ten gewahlt werden:

Zahlmodul fiir Positionieranwendungen, vier Achsen, vier binére 32 Bit-Zahler, R
Zahlfrequenz max. 400 kHz bei Vierfachauswertung, fiir direkten Anschluf von
Inkrementalgebern oder Absolutgebern, 8 Ereigniszahler, 12 digitale Eingange,

Zahlen von Inkrementalgebersignalen
- Zahlen von Absolutwertgebersignalen
- Auf-/Abwartszéhler

- Ereigniszéhler

a. Zahlen von Inkrementalgebersignalen

Diese Betriebsart wird fiir Positionieranwendungen mit inkrementaler Istposi-

mit 16 digitalen Transisitor-Ausgéngen ECPNC8-13
mit vier analogen Ausgéngen (+10 V, 12 Bit) zur Ansteuerung von
Servomotorreglern, 4 Relaisausgange (z.B. Reglerfreigabe) ECPNC8-23
DSUB-Umsetzer von 37-poliger DSUB-Buchse auf vier 15-polige

DSUB-Buchsen BRADPNCBSE-0

ALLGEMEINES

Das Zahlmodul PNCS8 ist in zwei Versionen erhéltlich. Das Modul PNC8-13
verfugt tber 16 digitale Transistor-Ausgange, die Version PNC8-23 ist mit vier
analogen Ausgéangen zur Ansteuerung von Servomotorreglern ausgestattet.
Beide Module verfligen tiber jeweils vier Zahleingénge fiir Inkrementalgeber, B
vier binare Zahler (32 Bit), Eingange fur Absolutwertgeber und 12 digitale

Eingéange.

156

tionserfassung verwendet. Der Signalgeber liefert zwei Rechtecksignale
(A und B). Bei jeder positiven und negativen Flanke der beiden Signale wird der

Zahler inkrementiert bzw. dekrementiert. Die beiden Rechtecksignale sind um
90 Grad phasenverschoben. Dadurch wird die Z&ahlrichtung erkannt.
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